D-01.01.01 ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wyznaczenia trasy drogowej oraz urzadzen telekomunikacyjnych i kanalizacyjnych i ich
punktow wysokosciowych w ramach zadania: ,Projekt przebudowy drogi DS-9. Przejazd
pod obiektem PG-23A w KM 292+ 370".

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacje Techniczne (ST) sq stosowane jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robét wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia roboét zwigzanych z
wszystkimi czynnosciami umozliwiajgcymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie
przebiegu trasy drogowej oraz urzadzen telekomunikacyjnych i kanalizacyjnych i ich
punktéw wysokosciowych zgodnie z dokumentacjg projektowa.

Zakres robot obejmuje odtworzenie w terenie:

— trasy drogowej oraz urzadzen telekomunikacyjnych i kanalizacyjnych

— sporzadzenie szkicu przebiegu granic prawnych

— wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow gtéwnych osi trasy i punktéw
wysokosciowych

— uzupeftnienie osi trasy dodatkowymi punktami

— wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych)

— wyznaczenie parametrow tuku

— wyznaczenie przekrojéow poprzecznych

— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob ufatwiajacy odszukanie i odtworzenie

1.4. Okres$lenia podstawowe

1.4.1. Osnowa dgeodezyjna pozioma - usystematyzowany zbidér punktow, ktorych
wzajemne potozenie na powierzchni odniesienia, zostato okreslone przy zastosowaniu
techniki geodezyjnej.

1.4.2. Osnowa geodezyjna wysokosciowa - usystematyzowany zbidr punktow, ktorych
wysokos¢ w stosunku do przyjetej powierzchni odniesienia, zostata okresSlona przy
zastosowaniu techniki geodezyjnej.

1.4.3. Osnowa realizacyjna - jest to osnowa geodezyjna (pozioma i wysokosciowa),
przeznaczona do geodezyjnego wytyczenia elementéw projektéw w terenie oraz
geodezyjnej obstugi budowy i montazu urzadzen i konstrukcji. Osnowa ta powinna stuzy¢
do pomiardéw kontrolnych przemieszczen i odksztalcenn, a takze w miare mozliwosci
pomiaréw powykonawczych.

1.4.4. Punkty glowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz
poczatkowy i korncowy punkt trasy.

1.4.5. Pozostate okreslenia podstawowe- sg zawarte w przepisach prawa oraz
odpowiednich Polskich Normach, a takze z instrukcjach i wytycznych technicznych
obowigzujacych w geodezji i kartografii.



1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w Specyfikacji Technicznej D-M-00.00.00
"Wymagania Ogolne", pkt. 1.5.

Wszelkie roboty ziemne realizowane w poblizu istniejacych urzadzen obcych nalezy
prowadzi¢ pod nadzorem oséb wskazanych w uzgodnieniach .

2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtownych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktéw zatamania trasy w czasie ich
stabilizacji powinny mie¢ $rednice 0,15 do 0,20 m i dlugos¢ 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane srednicy 0,05 do 0,08
m i diugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce
stalowe $rednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do 0,05 m.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu

Sprzet stosowany do wyznaczenia trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych powinien
gwarantowac uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Transport sprzetu i materiatéw
Sprzet i materialy do wyznaczenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami Gtéwnego
Urzedu Geodezji i Kartografii (GUG i K).

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych
w wytyczeniu punktéw gtéwnych trasy.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej
sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste
rzedne terenu istotnie réznig sie od rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej, to
powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno
by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza byc¢
zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposdb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke
i potozenie tych punktéw. Forma i wzor oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich
oznaczen w czasie trwania robdét.



Wszystkie prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot nalezg do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.2. Wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposoéb
trwaty, przy uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do
punktow pomocniczych, potozonych poza granicg robdt ziemnych.

Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej powinna wynosic
ok. 100 m.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami roboét zwigzanych z wykonaniem trasy
drogowej i obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystac punkty state
na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow,
repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkdéw wykluczajacych osiadanie, w sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rzedne reperdéw roboczych nalezy okreslac z taka doktadnoscia, aby sredni btad niwelacji
po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwdjng w nawigzaniu do
reperow panstwowych,

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzednej.

5.3. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy i krawedzi nawierzchni nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje
Projektowg, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej.

0O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w
odlegtosci nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentaciji
Projektowej nie moze by¢ wieksze niz 3 cm dla trasy zasadniczej lub 5 cm dla pozostatych
drég. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w
stosunku do rzednych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatéw wymienionych w pkt. 2.2.

5.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i
wykopow na powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z Dokumentacjg
Projektowgq oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczenia krawedzi nasypéw i wykopdw nalezy stosowacé dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalezy stosowac w przypadku nasypdw o wysokosci przekraczajacej 1 metr
oraz wykopow gtebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy
dostosowac¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtos¢ ta musi
umozliwia¢ wykonanie nasypéw i wykopdéw o ksztatcie zgodnym z Dokumentacjq
Projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem trasy i punktéw
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogolnych zasad okreslonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest 1 km (kilometr) wyznaczonej trasy w terenie.



Obmiar robét zwigzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jest czescig obmiaru robot
mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Sposéb odbioru robét

Odbiér robdt zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicéw
i dziennikbw pomiaréw geodezyjnych Iub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére
Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuje:

- zakup i dostarczenie niezbednych materiatéw,

- koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produkcji,

- wytyczenie osi trasy i punktéw wysokosciowych

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie parametréw tukéw poziomych i pionowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojéw,

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajgce odszukanie i ewentualne odtworzenie zniszczonych,

- zabezpieczenie i oznakowanie robot ,

- wykonanie i dostarczenie operatow geodezyjnych ,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1 Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa, 1979

. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978

. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979

. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

. Ustawa z 17.05.1989 r. ,Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30, poz. 163 z
pdzniejszymi zmianami).

9. GST GG-00.01.02 Zatozenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernizacji drég i
obiektow mostowych.
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