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1 WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
dylatacji petnych, wykonywanych na zewnetrznych powierzchniach betonu chodnikéw i gzymséw na
obiektach mostowych.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja Techniczna, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce
i majgce na celu wykonanie dylatacji petnych na zewnetrznych powierzchniach betonu chodnikéw
i gzymsOw na obiektach mostowych. Nie przewiduje sie wykonywania dylatacji pozornych na
zewnetrznych powierzchniach betonu chodnikéw i gzymséw na obiektach inzynierskich.

Roboty dotyczgce dylatacji petnej obejmuja:
- roboty przygotowawcze,
- umieszczenie materiatbw wypetniajgcych,
- roboty wykonczeniowe.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej sg zgodne z obowigzujgcymi
odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w ST DM.00.00.00 “Wymagania ogélne” pkt 1.

Dylatacja petna - szczelina szerokosci 10mm, majgca na celu oddylatowanie i zneutralizowanie sit
rozciggajagcych powstatych na skutek skurczu w betonie, majgca zapewni¢ bezawaryjng
prace kap chodnikowych, od gory wypetniona masg trwale elastyczng po okresie pielegnaciji
betonu..

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé z Dokumentacjg
Projektowg, Specyfikacjami Technicznymi i poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczgce robot podano w ST DM.00.00.00 “Wymagania ogdlne” pkt 1.

2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczgce materiatdw podano w ST DM.00.00.00 “Wymagania ogolne” pkt 2.
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2.2. Szczegobtowe wymagania dotyczace materiatdw
Materiat do wypetnienia szczeliny dylatacyjnej (polimerowa masa uszczelniajaca) musi by¢ trwale

elastyczny, o doskonatej przyczepnosci do betonu, wodoodporny, oraz posiada¢ wysokg odpornosé
na dziatanie chemikaliow (m.in. paliw, olejow, smarow, roztworéw soli).

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST DM.00.00.00 “Wymagania ogoélne” pkt 3.

3.2. Szczegobétowe wymagania dotyczace doboru sprzetu

Doboru sprzetu, uwzgledniajgc zalecenia Producenta materialu wypetniajgcego, dokonuje
Wykonawca po uzgodnieniu z Inzynierem.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST DM.00.00.00 “Wymagania ogélne” pkt 4.

4.2. Szczegdétowe wymagania dotyczace transportu

Transport materiatéw i sprzetu dowolnymi srodkami transportowymi w spos6b nie powodujgcy
obnizenia ich jakosci.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne wymagania dotyczace wykonania robot

Ogolne wymagania dotyczgce wykonania robot podano w ST DM.00.00.00 “Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Szczegdétowe wymagania dotyczace wykonania rob6t

5.2.1. Opracowania projektowe

Wykonawca zobowigzany jest do sporzgdzenia we wlasnym zakresie i na wiasny koszt nastepujgcych
opracowan projektowych:

- projekt organizacji rob6t i harmonogram robét, uwzgledniajgce wszystkie warunki w jakich bedg
wykonywane dylatacje petne na chodnikach,

- projekt technologiczny, ktory powinien zawiera¢ m.in.: opis technologii wykonywania dylatacji
petnych, procedure wypemiania szczelin wraz ze specyfikacjg materialu wypeniajgcego oraz
szczegoblne wymagania wg zalecen Producenta materiatu.

Powyzsze opracowania podlegajg akceptaciji przez Inzyniera.

5.2.2.  Rozmieszczenie dylatacji petnych

Kapy na konstrukcjach nosnych nalezy dylatowac. Dylatacje nalezy wykona¢ jako petne. Rozstaw
dylatacji petnych nalezy wykona¢ wg Dokumentacji Projektowej, jednak nie rzadziej niz co 12m.
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Dylatacje nalezy rozmiesci¢ w ten sposob, aby unikngé kolizji ze stupkami barier, balustrad i ekranéw
akustycznych. Lokalizacja dylatacji powinna wspoétgraé ze stykami w  kraweznikach i
prefabrykatach gzymsowych. Kapy po obu stronach konstrukcji nosnej betonowac¢ naprzemiennie
odcinkami o dtugosci okreslonej w Dokumentacji Projektowej a technologie betonowania dobrac¢ tak,
aby wyeliminowa¢ powstawanie stykdéw technologicznych (dylatacji roboczych), a przerwy w
betonowaniu przewidywaé¢ w miejscu dylatacji petnych.

5.2.3. Wypelknienie szczeliny

Przed wykonaniem wypetnienia, szczeling nalezy oczysci¢ z zanieczyszczen i luznych fragmentow,
uwzgledniajgc zalecenia Producenta dotyczgce przygotowania szczeliny przed wbudowaniem
materiatu wypeiajgcego.

Materiat wypemiajgcy szczeline powinien spetnia¢ wymagania wg pkt. 2.2. niniejszej ST.

Wypetnienie szczeliny nalezy wykonaé¢ po zakonczeniu pielegnaciji betonu zabudowy chodnika.

Nie dopuszcza sie powstania trwatych zabrudzen na powierzchni wypetnienia, materiatem
stosowanym do wykonania nawierzchni na kapach chodnikowych wg odrebnej WWIORB 15.03.31.

Wypetnienie dylatacji betonu chodnikéw, elastyczng masg uszczelniajgcg, zaleca sie wykona¢ po
zrealizowaniu nawierzchni chodnika (wypetnienie nie moze zosta¢ trwale przykryte warstwg
nawierzchni).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST DM.00.00.00 “Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Szczegobtowe zasady kontroli jakosci robo6t

Dylatacje petne powinny by¢ wykonane zgodnie z:

- rozwigzaniami materiatowymi i technologicznymi opracowanymi przez producentow,
- wymaganiami wg pkt.5.2. niniejszej ST,

- rozwigzaniami konstrukcyjnymi opracowanymi w Dokumentacji Projektowe;.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST DM.00.00.00 “Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiaru jest 1 mb wykonanej i odebranej dylatacji petnej.

Dlugos¢ dylatacji odpowiada diugosci nacietej szczeliny i wypetnionej odpowiednim materiatem
wypefiajgcym.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST DM.00.00.00 “Wymagania ogdlne” pkt 8.
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8.2. Szczegobtowe zasady odbioru rob6t

Wykonawca winien udzieli¢ pigcioletniej gwarancji na wykonanie dylatacji petnych. Dylatacja powinna
spetnia¢ wszystkie wymagania niniejszej ST.

Odbiorowi podlega przygotowanie szczelin przed wypetnieniem, ktére powinno byé wykonane
wg pkt. 5.2. niniejszej ST.

Nalezy sprawdzi¢ doktadnos¢ i jakos¢ wykonania wypetnienia szczelin.

Jezeli wszystkie wymienione w punkcie 6 badania dadzg wynik pozytywny, wykonane roboty nalezy
uznac¢ za zgodne z wymaganiami niniejszej ST.

Jakikolwiek, negatywny wynik przeprowadzonych badan powoduje nieodebranie catosci robot
objetych niniejszg ST. W takim przypadku Wykonawca ma obowigzek na wiasny koszt usungc
wszystkie usterki, wymieni¢ wadliwe elementy, wykona¢ ponownie roboty, ktére przed odbiorem
zostaly zle wykonane i cato$¢ przedstawi¢ do ponownego odbioru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnosci podano w ST DM.00.00.00 “Wymagania ogoélne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuije:

- koszt niezbednych opracowan projektowych wraz z uzyskaniem akceptacji Inzyniera,

- zakup i dostarczenie wszystkich czynnikow produkcji,

- wykonanie i oczyszczenie szczelin,

- wykonanie wypehienia dylatacji,

- koszty wykonania i rozbiorki niezbednych pomostow roboczych,

- niezbedne badania i pomiary,

- sprzatniecie miejsca robot wraz z wywozem i utylizacjg zbednych materiatéw, odpaddw i Smieci.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystepuja,
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