D-01.02.03 Wyburzenie obicktéw budowlanych

D-01.02.03a ROBOTY ROZBIORKOWE NA OBIEKTACH

1. WSTEP

1.1,  Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacii Technicznej (ST) sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robét rozbisrkowych
(wyburzenia) obiektéw budowlanych, zwigzanych z demontazem urzadzen dylatacyjnych i przygotowaniem wnek w
ramach zadania: remont dylatacji mostu przez rzcke Bug w m. Skuszew w km 8+836 drogi krajowej nr § 8 d..

1.2, Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna (ST) jest stosowana jako Dokument Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robdt wymienionych
wpl.1.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) dotycza zasad prowadzenia robodt zwigzanych z rozbidrkg
dylatacji, nawierzchni oraz fragmentéw plyty pomostu istnicjacych obiektéw mostowych, wg pkt. 1.1, wraz z
odwiezieniem materialdw z rozbiorki.

1.4, Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg zgodne z obowigzujgeymi odpowiednimi
polskimi normamii z definicjami podanymi w ST D-M-00.00.00 "Wymagania Ogdine" pkt. 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczgce robét
Ogélne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania Ogdlne" pkt, 1.5,

2. MATERIALY

2.1, Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podane w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogblne” pkt 2

3, SPRZET
3.1. Ogblne wymagama dotyczace sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D-M-(0.00.00 ,,Wymagania Ogdlne™ pkt. 3

3.2, Sprzet do wyburzenia obiektdw

Wyburzenia obiektéw nalezy dokonaé przy uzyciu sprzetu hydrodynamicznego, wysoko cisnieniowego, w celu
wyeliminowania drgafi i wibracji konstrukceji podezas prac. Wybdr sprzetu do wykonania rob6t zwigzanych z niniejszg ST
nalezy do Kierownika Robét.

Jakikolwiek sprzet, rusztowania, maszyny lub narzedzia nie gwarantujace wymagan jakodciowych Rob6t i bezpieczenstwa
zostang przez Inzyniera / Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie zostang dopuszezone do Robét.

4, TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyczgce transportu
Ogolne wymagania dotyczgee transportu podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania Ogdlne", pkt .4,

4.2. Transport materialu z rozbiorki

Materialy zrozbiorki moga byé przewozone dowolnymi $rodkami transportowymi. Przy ruchu po drogach publicznych
pojazdy powinny spelniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszezalnych obeigzeh
na osie, wymiardw ladunku i innych parametréw technicznych,

5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robdt podano w ST D-M.00,00.00 ,,Wymagania ogdlne”, punkt 5.

Wykonawca przygotuje Program Zapewnienia Jakodci uwzgledniajac wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane
roboty.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbidrkowej obiektéw lub ich
fragmentow przewidzianych do rozbidrki, Inzynier moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takie] dokumentacji, w ktorej
bedzie okreslony przewidziany odzysk materialdw.

Roboty rezbidrkowe obejmuja usunigeie z terenu budowy wszystkich elementéw obiektéw budowlanych w stosunku, do
ktorych zostalo to przewidziane w Dokumentacji Projektowej,

Obiekty znajdujgce sig w pasie robot drogowych, nieprzeznaczone do usuniecia, powinny by¢ przez Wykonawee
zabezpieczone przed uszkodzeniem. JeZeli obickty, ktdre majg byé zachowane, zostang uszkodzone lub zniszezone przez
Wykonaweg, fo powinny one by¢ odiworzone na koszt Wykonawcy, w sposéb zaakeceptowany przez Inzyniera / Inspektora
Nadzoru. Elementy i materialy z rozbiérki stajg sig wlasnoscia Wykonawey i powinny by¢ usuniete z terenu budowy,
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Fragmenty obiekiow budowlanych nalezy rozebraé metodami mechanicznymi w sposob okreslony w Dokumentacji tub
inny zaakceptowany przez Inzyniera / Inspektora Nadzoru. Jezeli rozbidrka obiektéw budowlanych wymaga ograniczenia
szerokosel jezdni istniejgee] to Wykonawcea moze przystapié do Rebét dopiero po wykonaniu objazdu tymezasowego.
Przed przystgpieniem do prac rozbidrkowych Wykonawea wygrodzi teren wokél rozbieranych obiektéw oraz wyznaczy
stanowiska do ustawienia urzadzeni i maszyn niezbednych do rozbiérki elementéw obiektdw.,

Po wykonaniu prac przygotowawczych Wykonawca przystapi do rozbidrki elementdéw obiektu mostowego zgodnie z
zatwierdzong dokumentacjg i PZJ.

Znajdujace si¢ w poblizu miejsca rozbidrki budowle, urzgdzenia uzytecznosci publiczne], slupy, przewody i roéliny
powinny by¢ odpowiednio zabezpieczone.

Wszystkie przejScia i przejazdy pozostajace w zasiggu prowadzonych robét rozbidrkowych powinny byé w sposdb
odpowiedni zabezpieczone. Nalezy wytyczy¢ i wyraZnie oznakowaé tymczasowe drogi okrgzne. Przed przystapieniem do
robét rozbidrkowych wykonawca ma obowigzek sprawdzenia czy w poblizu i bezpodrednim zasiggn, w miejscach
zagrozonych nie ma oséb postronnych.

W sirefach zagrozenia i w ich sgsiedztwie nalezy przewidzieé mozliwosé sprawnej ewakuacji na wypadek pozaru lub
innych sytuacji awaryjnych oraz zapewnié mozliwo$¢ dojazdu dla sluzb ratowniczych pdyby zaszla konieczno$¢ ich
interwencji.

Przestrzeganie warunkéw bezpieczefistwa pracy przy prowadzeniu robét rozbidrkowych jest obowigzujace. Najmniejsze
odstepstwo od nich prowadzié moze do nieobliczalnych w skutkach nieszezgsliwych wypadkéw,

Wszystkie elementy i materialy z rozbiorki powinny byé usunigte z placu budowy zgodnie z Ustawy o odpadach.

Usuwanie odpaddw zawierajgcych azbest nalezy prowadzi¢ zgodnie z Rozporzgdzeniem Ministra Gospodarki i Pracy =
dnia 14.10.2005 w sprawie zasad bezpieczefistwa i higieny pracy przy zabezpieczaniu i usuwaniu wyrobdw zawierajacych
azbest oraz programu szkolenia w zakresie bezpiecznego uzytkowania takich wyrobéw, Pracy przy usuwaniu odpaddw
zawierajacych azbest powinny byé wykonywane przez specjalistyczne firmy posiadajgce wymagane zezwolenia na takie
prace. Wazne znaczenie dla prawidlowego przygotowania robdt ma skompletowanie wyposazenia technicznego, w tym
narzedzi recznych i wolnoobrotowych, narzedzi mechanicznych, urzgdzeft wentylacyjnych oraz podstawowego sprzetu
przeciwpozarowego. Na tym etapie nalezy tez zabezpieczyd techniczne $rodki zapobiegajgce emisje azbestu w miejscu
pracy oraz Srodowisku.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakoéci robét
Ogdlne zasady kontroli jakosei robdt podano w ST D-M-00.00.00 "Wymagania Ogdlne", pkt. 6.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych
Sprawdzenie jakoSci robdt rozbidrkowych polega na sprawdzeniu kompletnodel usunigcia fragmentéw budowli, gruzu,
drewna itp. z powierzehni pasa robdt ziemnych i wizualue] ocenie kompletnosdei wykonywanych robét.

7 OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 7.

1.2, Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robdt rozbidrkowych obiektéw budowlanych z odwiezieniem materialu z rozbidrki jest m3 (metr
szedcienny) rozbidrki fragmentdw budowli 1 nawierzchni oraz mb (metr biezgey) dylatacii.

8. ODBIOR ROBOT

8.1, Qgoblne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w STD-M-00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne” pkt. 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projekiowa, Specyfikacja Techniczng 1 wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczgce podstawy platnoscei
Ogolne ustalenia dotyczgee podstawy platnosei podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena I m3 robot obejmuje:
— rozebranie 1 wyburzenie fragmentéw obiektdw budowlanych,
— odwiezienie materialu z rozbidrki,
— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materialoéw,
— wvsunigeie kamieni i blokow skalnych,
— wporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

Cena 1 mb robdt obejmuje:
— demontaz istniejgcej dylatacii,
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—  odwiezienie materialu z rozbidrki,
— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materialéw,
—  uporzgdkowanie miejsca prowadzonych robot.

10, PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-8-02205:1998 Drogi samochadowe. Roboty ziemne. Wymagamafbadama
Dz. U, 2001 Nr 112 poz. 1206 Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrzednia 2001r w sprawie katalogu
odpadéw

Dz, U. 2005r Nr 216 poz. 1824 Rozporzadzenie Gospodarki i Pracy z dnia 14.10.2005r w sprawie zasad bezpieczefistwa i
higieny pracy przy zabezpieczaniu i usuwaniu wyrobdw zawicrajgcych azbest oraz program szkolenia w zakresie
bezpiecznego vzytkowania takich wyrobdw
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M-18.01.01 Urzgdzenie dylatacyjne szezelne
M-18.01.01 URZADZENIE DYLATACYJNE SZCZELNE

1. WSTEP

1.1, Przedmiof Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (zwanej dalej ST) sg wymagania dotyczace przeprowadzenia
remontu i odbioru robdt zwigzanych z ponownym montazem urzgdzen dylatacyjnych szezelnych whudowanych w
obiekty mostowe w ramach: remontu dylatacji mostu przez rzekg Bug w m. Skuszew w km 8+836 drogi krajowej
nrS8d.”

1.2, Zakres stosowania ST
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy ikontraktowy przy zlecaniu i realizacii Rob6t
wymieniotych w punkcie 1.1.

L3, Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem remontu
i odbiorem montazn wrzadzen dylatacyjnych szezelnych na obiektach mostowych,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Szczelina dylatacyjna, przerwa dylatacyjna — szezelina wykonana celowo w obiekcie mostowym, ktéra
umozliwia kompensowanie odksztalcef elementdw konstrukcyjnych wywolanych: zmianand temperatury,
dzialaniem obcigzen ruchomych, procesami reologicznymi elementéw konstrukeyjnych obiektu, spreZeniem
ustroju itp,

1.4.2. Urzadzenie dylatacyjne — urzgdzenie wbudowane w strefie szczeliny dylatacyjnej, umozliwiajgee swobodne
przemieszezenia krawedzi szezeliny dylatacyjne] oraz niezaklocony ruch pojazdéw tub oséb przez te przerwe w
konstrukeji.

1.4.3. Przemieszczenie nominalne - maksymalny zakres zmiany poloZenia wzgledem siebie skrajnych elementow
urzgdzenia dylatacyjnego, ktéry zapewnia mu optymalne warunki eksploatac]i i eksploatacji i zakladana trwalo$é.

1.4.4. Temperatura montazu - temperatura konstrukeji obiektu mostowego podezas montazu obickiu mostowego
lub jego elementéw, np. wzgdzenia dylatacyjnego.

1.4.5, Modulowe urzadzenie dylatacyine — urzadzenie dylatacyjne, zawierajace stalowe prowadnice usytuowane
réwnolegle do osi przerwy dylatacyjnej, polaczone w sposéb umozliwiajaey rownomierny przesuw w szozelinach
miedzy prowadnicami. Szczelno§¢ dylatacji zapewniona jest dzigki widadkom uszezelniajgoym zamocowanym w
szezelinach migdzy prowadnicami.

1.4.6. Pozostale okreslenia podstawowe sy zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine™ [1] pkt 1.4,

1.5, Ogdlne wymagania dotyczace robbt
Ogdne wymagania dotyczace robdt podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne™ [1], pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczgce materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne” [1] pkt 2,

2.2. Materialy do wykonania robét
2.2.1. Zgodnos¢ materialdw z dokumentacja projekiowa
Materialy do wykonania robét powinny by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej.

2.2.2. Wymagania ogdlne

Urzadzenia dylatacyjne powinny byé wykonane i montowane zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Transportu
i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé
obiekty inzynierskie i ich usytuowanie [25].

Zgodnie z Rozporzagdzeniem [15] zabezpieczenie przerw dylatacyjnych za pomoca urzadzenia dylatacyjnego
powinno zapewnié:

-~ szezelnodé polgezenia,

—  réwnodé nawierzehni,

- swobode odksztalcenia ustroju nodnego obiektu,

zblizone warunki ruchu dla ké! pojazddw w obregbie nawierzehni i dylatacji,

1
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- swobode poziomych przemieszezeti zdylatowanych krawgznikéw I odpowicdnia oslong szezelin w obrgbie
chodnikdw.

Zabezpieczenie przerw dylatacyjnych powinno byé nieprzerwane na calej szerokoscl pomostu w obrebie jezdni,

pasow awaryjnych, opasek i chodnikow.

Do zabezpicczenia szezelin o pirzesunigeiach wigkszych niz 25 mm naleZy stosowaé urzgdzenia dylatacyjne

zamocowane w konstrukcji obiektu mostowego. Urzgdzenia te powinmy:

—  zapewnial wWymagany przesuw,

- przebiegaé w sposéb ciagly na calej szerokosei pomostu,

—  byé zamocowane za pomocg $tub, kotew lub betonu polimerowego we wngkach odpowiednio uformowanych
w konstrukeji obiekiu, zapewniajgc przenoszenie sit od dynamicznych oddzialywan kél pojazdow,

-  mieé odpowiednio uksztattowane krawgzniki stanowigee integralng czed urzqdzenia,

—  charakteryzowaé sig latwodcia napraw wykonywanych z géry 1 wymagajgceych zamknigeia jezdni tylko na
polowie szerokofci

Poza tym urzgdzenia dylatacyjne muszy spelnia¢ warunki:

—  urzadzenia dylatacyjne powinny by¢ standardowo wyposazone w blachy fartuchowe” stanowigce tracone
deskowanie szczeliny dylatacyjnej

—  wrzadzenia dylatacyjne na chodnikach w ciggach dla pieszych powinny by¢ wyposazone w wierzchnia blache

kryjaca,,

2.2.3. Stosowane materialy

Przy moniazu utzgdzen dylatacyjnych modulowych w ustroju niosacym obiektu inzynierskiego mozna stosowad
nastepujace materialy:

— urzgdzenie dylatacyjne,

—  elementy kotwigce,

—  materialy wypelniajgce wneke dylatacyjng.

2.2.4. Urzadzenie dylatacyjne i elementy kotwigce

—  Przedmiotem niniejsze] ST sg modulowe (jednomodulowe lub wielomodulowe) urzadzenia dylatacyjne
szezelne mocowane do konstrukeji obiektu mostowego.,

—  Urzadzenia jednomodulowe powinny skiadaé si¢ z dwdéch skrajnych stalowych beleczek (prowadnic)
zakotwionych na krawedziach konstrukeji mostowej utrzymujgeych jeden elastomerowy (o profilu
zamknietym) profil uszczelniajacy. Elastomerowy profil powinien by¢ szezelnie zamocowany we wngkach
stalowych beleczek, tak aby woda splywajaca po nawierzchni nie mogla wplyngé w glgb szczeliny
dylatacyjnej.

—  Urzgdzenia wielomodulowe powinny byé zlozone z dwoéch skrajnych beleczek jezdni zakotwionych na
krawedziach konstrukeji mostowej, kilku {co najmniej jednej) posrednich beleczek jezdni oraz odpowiedniej
ficzby (co najmniej dwdch) elastomerowych profili uszezelniajgcych. Podrednie beleczki powinny byé
odpowiednio podparte {np. na belkach trawersowych lub innych elementach stalowych} i tworzyé mechanizm
geometrycznie zmienny, odksztaleajacy sig swobodnic pod wplywem przemieszezen krawedzi przgsia
mostowego 1 zachowujacy jednoczednie wymagana sztywno$é pod wplywem obciazen wywolywanych
przejazdem pojazdow mechanicznych.

—  Elementy uszczelniajace powinny byé odporne na dzialanic czynnikéw chemicznych (oleje, smary),
temperatury i na starzenie.

—  Urzadzenie dylatacyjne powinno byé kolwione w konstrukeji obiektu za pomoca kotew w postaci petli, srub,
blach itp. stanowigeych integralne czesci urzadzenia lub specjalnie zaprojektowanego betonu polimerowego
stanowigcego zamocowanie chemiczne do konstrukeji | nawierzehni.

—  Jezeli tak wymaga ST lub Dokumentacja Projektowa, urzadzenie dylatacyine powinno byé¢ wyposazone w
elementy tlumigce hatas.

—~  Wielomodwlowe urzadzenia dylatacyjne powinny spelnia¢ warunek odpornoscei na powtarzalne obcigzenie
dynamiczne wg procedury IBDIM Nr PB-TM-07/96.

2.2.5. Zabezpicczenie antykorozyjne
Elementy metalowe urzadzenia dylatacyjnego, » wyjalkiem elemeniéw zakotwiedt stykajgcych si¢ z betonem,
powinny byé zabezpieczone antykorozyjnie. Elementy metalowe wystawione na dzialanie czynnikow
atmosferycznych powinny byé wykonane z metali odpornych na korozje, np, stali nierdzewnej lub powinny
by¢ zabezpieczone przed korozjg przy pomocy zwyklych metod stosowanych przy zabezpieczaniu konstrukcji
mostow stalowych, np. przez metalizacje ogniowg cynkiem wykonang zgodnie z wymogami normy PN-EN
ISO 1461:2000 oraz pomalowanie farbami antykorozyjnymi. Elementy stalowe, na ktdére nalezy nanies$c
powloke antykorozyjng powinny byé oczyszezone do stopnia czystoei S.A.2 ¥4 wg PN-ISO 8501-1:1996 .
Jezeli ST lub Dokumentacja Projektowa nie podajg inaczej, calkowita grubodé powloki antykorozyjne
okredlona wg PN-EN ISO 2808:2000 ] powinna wynosi¢ od 170 pm do 320 pm. Rodzaj zastosowane
powloki, liczba i grubosé naniesionych warstw powinny byé okreslone w aprobacie technicznej urzgdzenia
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dylatacyjnego lub w projekeie technicznym urzgdzenia dostarczonym przez Wykonaweg. W takim przypadku
materialy, z ktérych wykonana zostanie powloka antykorozyjna powinny mie¢ aprobatg techniczng IBDIM.

2.2.6. Wypelnienie szezeliny dylatacyjnej

—  Jezeli projekt utzadzenia dylatacyjnego nie podaje inaczej, beton stosowany do wypelnienia strefy
zakotwienia urzadzenia dylatacyjnego powinien odpowiada¢ wymogom podanym w ST M-13.01.00 . Klasa
betonu uzywanego do wypelnienia strel zakotwied urzadzef dylatacyjnych nie moze by¢ nizsza niz klasa
betonu plyty pomostu.

—  Zbrojenie przerwy dylatacyjnej powinno by¢ wykonane ze stali spelniajgcej wymagania OST M-12.01.02.
Klasa stali powinna byé zgodna z projektem urzadzenia dylatacyjnego. Srednica, klasa stali, dlugosci i
rozstawy pretéw wychodzacych z plyty ustroju niosacego w rejonie wagki dylatacyjnej powinny by¢
okreslone przez producenta urzadzenia dylatacyjnego w projekcie urzadzenia, natomiast powinny by¢ one
montowane razem ze zbrojeniem piyty.

3. SPRZET
3,1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczgee sprzetu podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™[1], pkt 3.

3.2, Sprzet do wykonania robét

Sprzet powinien byé zgodny z wymaganiami producenta urzgdzenia dylatacyjnego i podlega akeeptacji Inzyniera.
Wykonawea przystepujgcy do montazu uzadzenia dylatacyjnego powinien mie¢ do dyspozycji nasigpujgcy sprzgt:
—  pile mechaniczng,

—  mlot pneumatyczny,

—  sprezarkg powietrza 200300 m¥/h z filtrem przeciwolejowym,

- piaskownicg,

—  wiertarke do wicrcenia otworéw na sworznie lub Sruby,

—  pedzle do nakladania $rodka gruntujacego,

—  mieszadlo wolnoobrotowe do przygotowania zaprawy,

—  szpachle, grace do nakladania zaprawy,

—  sprzet do wykonania mieszanki betonowej wg OST M-13.01.00 [2],

—  sprzet do transportu pomocniczego.

4, TRANSPORT
4.1, Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogblne wymagania dotyczgce transportu podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” [1], pkt 4.

4,2, Transport, przechowywanie i pakowanie materialow

Urzadzenia dylatacyjne powinny by¢ przetransportowane na plac budowy przez producenta lub przez Wykonawceg
robdt zwigzanych z montazem. Urzadzenia lub ich elementy powinny byé pakowane w oryginalne opakowania
producenta.

Urzgdzenia dylatacyjne mogg byé przewozone dowolnym rodkiem transportu, jednak w sposob zabezpieczajgey
przed uszkodzeniern,

Na kazdym urzgdzeniu dylatacyjnym nalezy umiescié etykietg zawierajgca nastgpujgce dane:

- nazwg i adres producenta,

—  oznaczenie urzadzenia dylatacyinego,

- nazwg obiektu, na ktérym ma by¢ zamontowane urzadzenie dylatacyjne,

—  informacje, ze wyrdb uzyskat aprobate techniczng IBDiM.

Oznaczenie typu urzadzenia dylatacyjnego powinno zawierac:

—  nazwe,

~  typi liczbe moduléw, liczbg oznaczajgcg nominalne przemieszezenie urzqdzenia,

—  numer aprobaty technicznej,

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoélne zasady wykonywania robot

Og6lne zasady wykonywania robdt podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™[1], pkt 5.

Utrzadzenia dylatacyjne nalezy wbudowaé zgodnie z dokumentacja projektows, ST.

Aby whudowaé urzadzenie dylatacyjne Wykonawca musi uzyska¢ zgodg Inzyniera / Inspektora Nadzoru.
5.2. Projekt urzadzenia dylatacyjnego i jege montazu

5.2.1. Zasady ogblne
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Projekt urzadzenia dylatacyjnego powinien byé wykonywany dla 4cisle okredlonego obicktu mostowego. Projekt
wrzadzenia dylatacyjnego zostanie wykonany przez producenta na podstawie rysunkdw konstrukeyjnych obiektu
dostarczonych przez Wykonawce i obejmujgcych:

—  przekr6j poprzeczny obiektu na jezdni i na chodnikach w strefie dylatacji,

—  rzedne niwelety jezdni oraz charakterystycznych punktéw na jezdni i na chodnikach w strefie dylatacji,

—  dane o rozwigzaniach konstrukcyjnych krawedzi przgsla i przyczélka wstrefie dylatacii,

—  w pelni zwymiarowane przekroje przez jezdnig,

Projekt urzadzenia dylatacyjnego ma obejmowaé cala szerokos¢ obiekiu mostowego: jezdnig i plyty
chodnikowe. Projekt urzadzenia dylatacyjnego powinien okredlaé rodzaj stosowanych tasm dylatacyjnych, sposéb
ich montazu, rodzaj zastosowanych tgcznikéw, rodzaj zaprawy przejsciowej oraz warunki odbioru wbudowanego
urzgdzenia dylatacyjnego.

5.3. Zasady wykonywania robot

Sposéb wykonania rob6t powinien byé zgodny z dokumentacja projektowg i ST. W przypadku braku
wystarczajgeych danych mozna korzystad z ustaleft podanych w niniejszej specyfikacii.

Podstawowe czynnodci przy wykonywaniu robdt obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,

2. przygotowanie wneki dylatacyjnej,

3. montaz urzadzenia dylatacyjnego,

4, zabetonowanie wneki dylatacyjne],

5. roboty wykofczeniowe.

5.

4. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do robét nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lub wskazafi Inzyniera
/ Inspektora Nadzoru:
—  ustalié materialy niezbgdne do wykonania robét,
—  okreslié¢ kolejnodé, sposdb i termin wykonania robot.

5.5, Przygotowanie wnekd dylatacyjnej

Wneka wycieta w nawierzchni, ewentualnie w betonie, w celu zakotwienia urzgdzenia dylatacyjnego,
powinna mieé ksztalt i wymiary zgodne z projektem wzgdzenia dylatacyjnego. Z wycigtego koryta nalezy usunaé
resztki niezwigzanego betonu i oczyscié podloze przez piaskowanie.

5.6. Montaz urzadzenia dylatacyjnego
5.6.1, Zakres i warunki wykonania rob6t

Montaz urzadzenia dylatacyjnego nalezy powierzy¢ firmie, ktéra jest producentem urzadzenia dylatacyjnego lub
autoryzowanym przedstawicielem producenta. Wyboér firmy montujacej urzadzenie dylatacyjne podlega akceptacji
Inzyniera. Dokonywanie zmian w urzadzeniu dylatacyjnym bez uzgodnienia z producentem jest niedopuszczalne.
Roboty zwigzane z montazem obejmuja:

- ulozenie w przerwie dylatacyjnej urzgdzenia dylatacyjnego,

- regulacje ustawienia wysokodciowego urzadzenia dylatacyjnego,

- regulacje urzadzenia dylatacyjnego w celu dostosowania jego szerokosci rozwarcia do temperatury montazu,

- zabetonowanie stref zakotwien,

- zwolnienie blokad urzadzenia dylatacyjnego,

- odwodnienie strefy urzadzenia dylatacyjnego,

- ulozenie izolacji oraz wykonanie nawierzchni w bezpo§rednim sgsiedztwie urzgdzenia dylatacyjnego,

- uszczelnienie stykow.
Uwaga: Regulacje urzadzenia dylatacyjnego w celu dostosowania jego rozwarcia do temperatury montazu nalezy
wykonaé w wytworni, przewidujge warto$é temperatury w harmonogramowym terminie robot. Jesti temperatura
montazu jest inna niz przewidziana na podstawie harmonogramu, poziome ustawienie rozwartosci urzgdzenia
nalezy dostosowaé do pomierzone] lub prognozowanej krétkoterminowo temperatury montazu.

5.6.2. Sposob wykonania robot

Jezeli projekt montazu urzadzenia dylatacyjnego nie podaje inaczej, roboty montazowe nalezy wykonaé jak

ponizej:

a) bezposrednio przed montazem nalezy usunaé elementy zabezpicczajgce,

b) przy uzyciu dfwigu wzadzenie dylatacyjne nalezy umiescié nad wngky dylatacyjng w cefu kontroli mozliwosci
ulozenia dylatacji i wyeliminowania ryzyka kolizji kotew z istniejacym zbrojeniem obiektu. W przypadku
wystgpienia kolizji konieczne jest usunigeie przez Wykonaweg kolidujacego zbrojenia, w porozumieniv z
projektantemn,
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¢) gdy nie wystepuja kolizie, nalezy umiedcié urzgdzenie dylatacyjne we wngee dylatacyjne] na odpowiedniej
liczbie (wskazanej przez producenta urzadzenia) podnosnikéw hydraulicznych,

d) po ustawieniu dylatacji na podnosnikach nalezy przystapié do jej regulacji na wysokosé, w planie (na dtugost i
szeroko$é) oraz wzgledem osi szezeliny dylatacyjnej. O§ dylatacji musi pokrywaé sig z osia szczeliny
dylatacyjngj. Nalezy skontrolowaé dokladnosé pionowego polozenia urzadzenia dylatacyjnego w stosunku do
projektowanej niwelety w oparciu o rzedne w punktach charakterystycznych naniesione w dokumentacji
projektowej (projekcie urzadzenia dylatacyjnego). W przypadku montazu dylatacji przy istniejqcej nawierzehni
drogowej nalezy rzedne dylatacji dostosowaé do rzgdnych nawierzchni,

e) przed whudowaniem urzadzenia nalezy skontrolowaé dokladnosé poziomego ustawienia rozwartodei dylatacji,

) po dokladnym ustawieniu dylatacji w planie 1 w pionie nalezy przystapi¢ do jej zastabilizowania np. poprzez
przyspawanic jej kotew do istniejacego zbrojenia we wngce dylatacyinej. Jezeli projekt urzadzenia
dylatacyjnego nie podaje inaczej, nalezy przyspawaé 80% kotew spoing amin = 4 mm do istniejgcego zbrojenia.
W pizypadku, gdy istnicjgee zbrojenie nie jest wyksztalcone w iloSei zapewniajgeej przyspawanie
odpowiednicj ilodci kotew, nalezy zastosowaé dodatkowe laczniki zbrojenia o érednicy i ze stali gatunku
uzgodnionych z producentem urzadzenia,

g) po ustabilizowaniu urzadzenia dylatacyjnego w konstrukeji nalezy odcigé elementy sluzgce do blokady
urzadzenia dylatacyjnego,

h) nalezy sporzadzi¢ protok6! montazu urzadzenia dylatacyjnego z zanotowang temperaturg montazu urzgdzenia,

5.7. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykoficzeniowe powinny byé¢ zgodne z dokumentacja projektows. Do robét wykonczeniowych nalezg
prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robét do warunkéw budowy obiektu i roboty porzgdkujace.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogblne zasady kontroli jake$ci robot
Ogdlne zasady kontroli jakodci robét podano w D-M-00,00.00 {1}, Wymagania ogélne”, pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Urzadzenia dylatacyjne powinny by¢é dostarczone przez producenta jako komplet gotowy do zamontowania.

Kontrola wykonania warsztatowego w wytworni spoczywa na producencie. Protokoly kontroli materialéw i catego

urzgdzenia oraz odbiorn w wytwdrni powinny by¢ dostarczone na budowe lgcznie 7 urzgdzeniem dylatacyjnym.

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu I powszechnego stosowania
{certyfikaty zgodnosei, deklaracje zgodnosei, aprobaty techniczne, proiokely kontroli i odbioru w wytwdrni
itp.), potwierdzajgee zgodnodé materialdw z wymaganiami pktu 2 niniejszej specyfikacii,

— ew. wykona¢ wlasne badania wiasciwosci materialdéw przeznaczonych do wykonania robot, okreslone w pkeie
2 lub przez Inzyniera,

— sprawdzié¢ cechy zewnetrzne urzgdzenia dylatacyjnego (sprawdzenie wygladu zewnetrznego urzgdzenia nalezy
przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin przez oceng uszkodzen na powierzchni poszezegélnych elementéw oraz
kompletnosei urzgdzenia).

6.3. Badania w czasie rob6t

Kontrola w czasie robdt obejmuje:

—  wykonanie wnek dylatacyjnych w konstrukeji plyty pomostu. Nalezy sprawdzi¢ ksztalt i wymiary wneki oraz
nalezyte oczyszczenie powierzehni wneki, Wymiary koryta nie powinny r6zni¢ si¢ od zaprojektowanego o
wigcej niz £ 1 cm w kazdym kierunku,

~  sprawdzenie wyréwnania powierzchni wneki za pomoca zaprawy szpachlowej — grubo$¢ zaprawy powinna
by¢ zgodna z projektem urzadzenia dylatacyjnego,

~  sprawdzenie i zapisanie w dzienniku budowy temperatury powietrza w czasie wbudowywania urzadzenia
dylatacyjnego,

- sprawdzenie dokladnodci pionowego ustawienia urzadzenia dylatacyjnego w stosunku do projektowanej
niwelely na obiekcic. Pomiary pionowego polozenia urzadzenia dylatacyjnego nalezy wykonad w co najmunicj
6 punktach pomiarowych, usytuowanych w osi jezdni i w liniach krawgznikdw z obu stron urzadzenia
dylatacyjnego. Maksymalna odleglosé osi, w ktdrych usytuowane sg punkty pomiarowe nie powinna byé
wieksza od 6 m. I3tad wyscko$ciowego ustawienia urzgdzenia dylatacyjnego w zadnym punkeie pomiarowym
nie moze przekroczyé 3 mm,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1], pkt 7.
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7.2. Jednosthka obmiarowa
Jednostkg obmiarows jest 1 m (m) dylatacji o danym przesuwie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1, Ogéblne zasady edbiorn robét
Ogdlne zasady odbioru robét podano w D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne” [1], pkt 8.

8.2. Odbiér robét zanikajgcych i wlegajacych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
—~  przygotowanie wneki dylatacyjnej,
— ulozenie pretéw kotwigcych,
— wykonanie wypetnienia z betonu,
— ulozenie izolacji,
wykonanie uszczelnienia I odwodnienia w rejonie dylatacji -
Odbioér tych robdt powinien byé zgodny z wymaganiami D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne™ oraz niniejszej ST.

8.3. Odbior ostateczny

Odbidr robdt dokonuje sie protokolarnie na podstawie ogledzin, badaf materialdw, deklaracji zgodnosci
przedstawionych przez producenta orz protokoldéw odbiorn  stwierdzajgeych  poprawnoéé  montazu
{przedstawionych przez Wykonawee). Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, ST i
wymaganiami Inzyniera / Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg
punktu 6 daly wyniki pozytywne, W przeciwnym przypadku Wykonawca zobowigzany jest doprowadzi¢ Roboty
do zgodno$ci z wymaganiami dokumentacji projektowej i ST, a nastepnie przestawié je do ponownego odbioru.

9, PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogblne wymagania jednostki obmiarowej
Ogolne ustalenia dotyczgee podstawy platnodei podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdine” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa uwzglednia:
—  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
—  oznakowanie robdt,
—  dostarczenie dylatacji,
—  wykonanie projektu urzadzenia dylatacyjnego,
—  wykonanie wneki dylatacyjnej,
—  montaz dylatacji,
—  zabezpieczenie antykorozyjne elementéw urzadzenia dylatacyjnego, wymagajaeych tego zabezpieczenia,
—  wykonanie wszystkich nszezelnien,
—  wykonanie badaf i pomiaréw.
Wiszystkie roboty powinny byé wykonane wg wymagan dokumentacji projektowej, 8T i ninigjszej
specyfikacji technicznej.

9.3. Sposéb rozliczenia robdt tymezasowych i prac towarzyszaceych
Cena wykonania robét okreslonych ninigjszg ST obgimuje:
- roboty tymczasowe, kidre sy potrzebne do wykonania robét podstawowych, ale nie sy przekazywane
Zamawigjgcemu 1 sg usuwane po wykonaniu robdt podstawowych,
— prace towarzyszace, ktére sa niezbedne do wykonania robot podstawowych, niezaliczane do robét
tymczasowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1, Specyfikacje techniczne (ST)

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne

10.2. Normy

5. PN-EN 1427:2001 Asfalty i produkty naftowe — Oznaczanie temperatury migknienia —
Metoda Pierdcien  Kula

6. PN-EN 1426:2001 Asfalty i produkty naftowe — Oznaczanie penetracji igla

7. PN-B-24005:1997 Asfaltowa masa zalewowa

8. PN-EN 13398:2005 Asfalty i lepiszcze asfaltowe - Oznaczanie nawrotu sprgzystego asfaliow
modyfikowanych

9. PN-EN 12593:2007 Asfalty i produkty asfaltowe - Oznaczanie temperatury tamliwosci
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10.

11,
12

13
13a

13b
13¢

13d

PN-EN 1767:2002

PN-B-24620:1998
PN-EN 2431:1999

PN-EN IS0 9029:2003
PN-ISO 8501-1:1996

PN-ISO 868:1998
PN-1S0O 37:1998

PN-ISO 815:1998

10.3. Inne dokumenty
Procedura IBDIM — TWm-32/98- Badanie penetracji igla.

Rozperzgdzenic Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r. w sprawie
warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé obiekty inzynierskie i ich usytuowanie (Dz.U.

14
15.

16.

17,

nr 63, poz. 735)

metodg Fraassa
Wyroby 1 systemy do ochrony i napraw konstrukeji betonowych -
Metody badaf - Analiza w podezerwieni
Lepiki, masy i roztwory asfaltowe stosowane na zimno
Farby i lakiery-Oznaczanie czasu wyplywu za pomoca kubkéw
wyplywowych
Ropa nafiowa - Oznaczanie wody. Metoda destylacyjna
Przygotowanie podlozy stalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produkiéw-Wzrokowa ocena czystodei powierzchni — Stopnie
skorodowania i stopnie przygotowania niczabezpieczonych podlozy
stalowych oraz podlozy stalowych po calkowitym usuniecin wezedniej
natozonych powlok
Tworzywa sztuczne i ebonit-Oznaczanie twardo$ei metods Shore’a
Guma I kauczuk termoplastyczny — Oznaczanie wladciwosci
wytrzymaloSciowych przy rozcigganiu
Guma i kauczuk termoplastyczny-Oznaczanie odksztalcenia trwalego po
dciskaniu w temperaturze otoczenia, podwyzszonej lub niskicj

wZalecenia dotyczgce doboru mostowych urzadzen dylatacyjnych oraz ich wbudowania i odbioru™,
Zatgcznik do Zarzgdzenia Nr 4 Generalnego Dyrektora Drég Krajowych i Autostrad z dnia 24 stycznia

2007 r.

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43 z 1999, poz.

430)
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